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시 제 품 제 작 규 격 서

1. Feature(일반적인 사항, 특징, 특색 등 기술)

◦회전익 드론에 탑재된 GPS 수신기의 경우 기본적으로 단독으로 위성정보를 수신하여 WGS84 UTM

좌표로 표시하기 때문에 위치정확도가 다소 저하됨은 물론 국내 GRS80 TM 좌표체계와도 일치하지

않아 위치정확도 확보를 위해서는 별도의 GPS 측량성과와 연계해야 되는 불편함이 있음

◦그러나 위치보정에 사용되는 지상기준점(GCP; Ground Control Point)을 확보하기 어려운 산지, 하천

등지에서는 신속한 영상정보 취득이 어려운 한계가 있기 때문에, 실시간 위치보정을 위한 센서가 탑

재된 드론 기체를 확보하는 것이 매우 중요함

◦현재 국내에서 위치보정 센서는 크게 RTK(Real Time Kinematic), VRS(Virtual Reference Survey),

PPK(Post Processing Kinematic)가 있으며, PPK 방식의 경우 정확도가 제일 우수하나 장비 부품 비

용이 너무 고가인 관계로 매우 정확한 기준점 측량 용도로는 용이하지만 지도제작용으로 활용하기에

는 성능대비 효과가 크지 않음

◦따라서 지도제작용으로는 RTK 혹은 VRS 방식의 위치보정 센서를 탑재하여 운용하는 것이 바람직

하며, 이는 기 보유하고 있는 GPS 수신기 및 드론 기체의 종류를 고려하여 최적의 위치보정 센서를

결정하는 것이 필요함

◦이를 통해 실시간 위치보정이 가능한 센서 기반의 영상자료 취득이 가능하게 됨

◦아울러 다중분광센서(Parrot Sequoia)의 활용을 위해 드론 기체에 센서를 탑재하여 튜닝하는 작업도

필요함

◦현재 전주비전대는 DJI Matrice 210 드론을 보유하고 있으며 제작한 시제품(위치보정 센서)을 탑재

해야 하며 아울러 전주비전대에서 기 구매한 다중분광센서(Parrot Sequoia)도 드론에 탑재하여 튜닝

하는 작업이 필요함

2. Specification(세부규격)

◦드론 기체 : DJI Matrice 210 (학과 보유 드론)

․FPV 카메라

․듀얼베터리시스템

․FlightAutonomy

․FPV 카메라

․FPV 카메라
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◦위치보정센서 (RTK 용)

위치 결정 정확도
수평 : 1 cm + 1 ppm 
수직 : 2 cm + 1 ppm

오리엔테이션 정확도
(0.2 / R) ° 
R은베이스 라인 거리 (두 개의 에어 시스템 안테나 사이의 거리)를 미터
단위로 나타냅니다.

루트 평균 제곱근 (RMS) 0.03m / s

사용 주파수
글로벌 버전 : GPS L1 &L2, GLONASS F1 &F2 
아시아 - 태평양 버전 : GPS L1 &L2, BEIDOU B1 &B2

인터페이스 유형 CAN, UART, USB

입력 전압 3S ~ 12S (12 ~ 52V)

전력 소비 5.2 W

흐름 0.45 A (@ 12 V)

D-RTK 프로세서 크기 112.3mm × 63mm × 18.6mm

D-RTK 프로세서 무게 139.5 g

작동 온도 32 ° ~ 113 ° F (0 ° ~ 45 ° C)

보관 온도 -40 ° C ~ 85 ° C (-40 ° C ~ 185 ° F)

◦3축짐벌 : DJI Matrice 210에 탑재 가능한 짐벌 장착

◦Parrot Sequoir 센서 튜닝 및 장착 (기존 보유 센서임)

․Four 1.2 MP spectral cameras

․Up to 1 fps

․One 16 MP RGB camera with rolling shutter

․IMU & magnetometer

․Configuration over Wi-Fi

․64 GB built-in storage

․5 W (~12 W peak)

․4 spectral sensors with same filters as body

․GPS, IMU & magnetometer, SD card



3. Standard Accessories(표준부속품)

NO 품 목 규 격 수량 비 고

1 전압 변압기 24V-5V 1

2 센서 기체 고정 브라켓 및 짐벌 (상) 고정식 1

3 센서 기체 고정 브라켓 및 짐벌 (하) 고정식 1

4 데이터 케이블 USB 1

5 GPS고정 브라켓 고정식 1

6 GPS고정 대 카본 1

7 GPS 데이터 케이블 마이크로5핀 1

8
다중분광센서(Parrot Sequoia) 탑재

용 3D 모델링 및 프린팅
1

4. Remarks

․DJI Matrice 210 제품에 최적화된 RTK 센서/3축짐벌 장착

․전주비전대에서 기 구매한 다중분광센서(Parrot Sequoia) 탑재 및 튜닝 포함


